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1. Especificaciones de las funciones del producto

1.1 Funcién basica

Normas de implementacién
{JJG-1033-2007 medidor de flujo electromagnético) .

Tamaiio adecuado del sensor (mm):

. 2400, 2600. 2800. 3000
Fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion:

85 VCA --- 265 VCA

110 VCA a 420 VCA, 24

vcc

Bateria de litio de 3,6 V. Rango de velocidad:
0,01 - 15 m/s, resolucién de velocidad: 0,5 mm/seg

Requisitos para el sensor y la excitaciéon (tipo de alimentacion CA y CC)

La corriente de excitacion se puede ajustar a 125 mA, 160 mA o 250 mA.

La corriente de excitaciéon de 250 mA es adecuada para la resistencia de dos bobinas: 35~65 Q; la
corriente de excitacion de 125 mA es adecuada para la resistencia de dos bobinas

Requisitos para el sensor (bateria de 3,6 V, tipo EMF)
La resistencia total de dos bobinas debe ser inferior a 80 ohmios; si la resistencia total es superior a 80 ohmios, el caudal sera inestable.
Comprobacion de tuberia vacia y tuberia llena

Mide de forma automatica y continua el estado del liquido y muestra el mensaje de tuberia vacia o llena. No es necesario

calibrar la tuberia llena y se evitan las falsas alarmas.

Seiial de salida (tipo de alimentacion CA y CC)

Salida de corriente: 4 a 20 mA, carga; resistencia: 0~ 750 Q, desviacion basica: 0,1 % + 10 pA. Salida de frecuencia: rango de frecuencia de 100
~ 5000 Hz; aislamiento fotoeléctrico, tension de aislamiento: >1000 VCC; salida equivalente a pulso: ancho de pulso definido por el usuario, conversiéon
automatica a onda cuadrada a alta frecuencia; aislamiento fotoeléctrico, tension de aislamiento: >1000 VCC;

equivalente: ancho de pulso definido por el usuario, conversién automatica a onda cuadrada a alta frecuencia; aislamiento

fotoeléctrico, tensién de aislamiento: >1000 VCC;

Seiial de salida (alimentacion por bateria de 3,6 V)

La alimentacién por bateria de 3,6 V tipo EMF solo tiene salida de impulsos (o salida de frecuencia) y RS485, no tiene otra sefial de salida.

La comunicacién RS485 se utiliza para conectarse con GSM.

La salida de impulsos no tiene alimentacion interna, por lo que es necesario proporcionar una alimentacién externa de 24 V CC; de lo contrario, no
habra salida de impulsos.

Salida de alarma

Contacto de salida de alarma: H-ALM y L-ALM; aislamiento fotoeléctrico, tensién de aislamiento: >1000 VCC; controlador de salida

: tensiéon maxima soportada 36 VCC, corriente maxima de carga 30 mA.
El tipo EMF con alimentacion por bateria de 3,6 V no tiene salida de alarma.

Comunicacion

Comunicacion : RS485 (estandar), HART (opcional)
Interfaz MODBUS: formato RTU, interfaz fisica: RS-485, aislamiento eléctrico: 1000 V; interfaz HART: compatible con el protocolo HART estandar
El tipo EMF con alimentacion por bateria de 3,6 V no tiene opcion HART, solo tiene comunicacion RS485.

Idioma y pantalla LCD
Inglés, con pantalla LCD, muestra el caudal, el caudal total, la velocidad, etc.

Tres acumuladores internos, registro del flujo total positivo y del flujo total inverso, y potencia neta de 3,6 V con tipo EMF y
retroiluminacion.
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Funcion de correccion no lineal: correccion lineal multisegmento, adecuada para una gran variedad de sensores.

Funcion de calibracion automatica a cero.
Respuesta rapida, tiempo de respuesta de 0,3 segundos. Funcién de

autolimpieza del electrodo.
Proteccion con disefio de circuito de proteccién contra rayos. Circuito antiinterferencias de alta eficiencia, adecuado para todo tipo de condiciones

adversas. Grado de proteccion: IP65 o IP68.
1.2 condiciones de funcionamiento

Temperatura ambiente: —20~ +65 °C; Humedad relativa: 5 %~ 90 %; Potencia: menos de 10 W (después de conectar el sensor).

1.3 Tipo de conexién con el sensor
Tipo integral y tipo separado (el convertidor se conecta a la caja de conexiones del sensor a través del cable).

1.4 Dimensiones y tipo del transmisor Segun el tamafio del sensor, ofrecemos cuatro tipos de carcasa para el transmisor, tal y como se muestra en la
figura siguiente. tenga en
cuenta que la placa PCB,
el software, los menus y las funciones son los mismos, solo difieren el tamario y la forma de la carcasa

es diferente.
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2 Funcionamiento del transmisor y ajuste de parametros

2.2 Definicién del teclado y pantalla

| Empty-pipe |
i and Full pipe |
'\ symbol i
i e st FLOW METER

€~ Full pipe symbol
315.000 m¥/h

I 1.234 m/s

>+ 100012.03 m3

x|

Yoltage between

FLOW METER wosigna

electrodes

315.000 mi/h
l 120003 mv =

>+ 100012.03 m°

o Tecla de desplazamiento a la izquierda, tecla de confirmacién de configuracién de parametros y tecla de salida
del subdirectorio Boton de descenso rapido para ir a «configuracion de fabrica», tecla digital arriba.

0 0 Teclas de desplazamiento hacia arriba y hacia abajo

OTeclas para desplazarse hacia la derecha, introducir la configuracién de parametros y salir

Pulse « 0 »0 0 , puede cambiar entre la figura A y la figura B

2.2 Estructura del menu del transmisor
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Main Menu Sub-Menu
FlowRate Setup Flowe Rate Setup
Total Flow Setup Demcial
Cacuate Flzwe Ranges
Cudput Setup I Sub-enu lbow cutoff
Communeation Sefup 4 mA Capulation Low Alarm
Faciory Setup 20 ma Caculation High Alarm
Energy Parmeter Zera Point Caculation Damping Tima
Sub-Menu Sub-klenu Bid Direction
Excitation Freguency Lper Limit Freguency Actual Direction
Sersor Size Puse Equivaleni
k-Factar b |Fuize Width Sub-Menu
Actual Zero Active Level Jmm Flow Setup
Linazr Carracticn Sub-Renu Demical
Censity — o] Clear Total Flow
Empty Fipe Check Baud Rale Preset Positive Total Flow
Loweer Limit of Empty-FPipe Check Mode Preset Rewrse Total Flow
Upper Limit of Empty-Fipe Cesce Mo
Filter Parameter Setup
Language

2.3 Parametro del transmisor Descripcion Ajuste del

parametro de flujo

L/m L/h mé/s m3/m m3/h USG/s
Kg/ht/s t/m th

opcion: L/s USG/m USG/h Kg/s Kg/m

Unidad PV = por defecto m3 /h ; definir la unidad del caudal
L (litro), h (hora), t (tonelada), s (segundo), m (minuto)
opcion: 0 1 2 3 , predeterminado= 1

PV decimal define la posicién del punto decimal del caudal.

Rango de caudal

Punto flotante: 99999999,00-0,00 m3/h , valor predeterminado = 100,0 m3/h Cuando el
caudal instantaneo alcanza este valor establecido, la corriente de salida es de 20 mA.

Cambiar este parametro afectara a: salida de corriente, alarma de caudal alto y bajo, etc.

Corte por
caudal
bajo

Punto flotante: 9,90 ~ 0,00 , valor predeterminado= 0,0 El
valor establecido es un porcentaje del rango de flujo.

Alarma de nivel
bajo

Punto flotante: 99,00~ 0,00 % » predeterminado =0,0 %

Este valor es un porcentaje del rango de flujo. Por ejemplo, si este valor se configura en diez (10), entonces es
equivalente al diez por ciento (10 %) del rango de flujo. Si el valor absoluto del flujo instantaneo es inferior al
rango de flujo x 10 %, el transmisor emitira la

sefial de alarma alta y se cerrara el contacto de alarma alta.
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Punto de flotacion: 99,00~ 1,00 % » predeterminado =90,0 %

Este valor es un porcentaje del rango de flujo. Por ejemplo, si este valor se configura en diez (10), entonces
es equivalente al diez por ciento (10 %) del rango de flujo. Si el valor absoluto del flujo instantaneo> (rango
de flujox 10 %), entonces el transmisor emitira

Alarma alta

la sefial de alarma alta y el contacto de alarma alta se cerrara.

Punto flotante: 30 ~0 , predeterminado=00,1

NOTA: para este tipo de transmisor, no es necesario configurar el tiempo de amortiguacion, ya que la medicién
Tiempo de del flujo es muy estable. Por lo tanto, puede mantener el tiempo de amortiguacion en el valor predeterminado

amortiguacion

«0,1».

Direccién
del flujo

Opciodn: bid, reverse, positive; predeterminado = bid

Cuando se establece en positivo, no se mostrara el caudal inverso (la pantalla mostrara cero); cuando se
establece en inverso, no se mostrara el caudal directo (la pantalla mostrara cero); cuando se establece en
bidireccional, se pueden mostrar los caudales positivo y negativo.

Direccién real del
flujo

Opciodn: inverso, positivo; predeterminado = o positivo

Configuracion del caudal total: defina los parametros relevantes del caudal total.

Opcidn: L (litros) m? USG Kg t (toneladas) , valor

Unidad de caudal total | [ edeterminado m?

definir la unidad de flujo total

opcion : 0 1 2 3 ,valorpredeterminado: 1 define el bit del punto decimal del valor
Decimal del flujo total
opcion: No Si , valor predeterminado  : No Borrar el flujo total
Nota: si aparece la alarma «jFlujo excesivo!», borre o preestablezca el flujo total a tiempo para
Borrar qujo total evitar que afecte a la medicion.

Preestablecimient

o total
positivo

Punto flotante: 9999999999~ 0,00 m?, valor predeterminado= e el flujo total actual.
Después de establecer este valor, el flujo total actual quedara cubierto por este valor establecido.

Preajuste total
inverso

Punto flotante: 9999999999 ~ 0,00m? por defecto= el caudal total actual
Después de establecer este valor, el flujo total actual quedara cubierto por este valor establecido.

Calculo: Ajuste de la salida analdgica y el valor cero del medidor de flujo

Calculo de 4 mA

Punto flotante: 5,0~ 3,0 , por defecto= 0.0

Después de ir a este elemento, utilice el medidor de corriente de precision para medir el valor de salida
de corriente. Si el resultado no es 4,0 mA, introduzca el valor real medido en esta posicion. A
continuacion, el instrumento completara automaticamente la operacion de calibracion.
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Punto flotante: 21,0 ~19,0 , =epredeterminado 0,0

Después de ir a este elemento, utilice el medidor de corriente de precision para medir el valor de
salida de corriente. Si el resultado no es 20,0 mA, introduzca el valor real medido en esta
posicion. A continuacion, el instrumento completara automaticamente la operacion de calibracion.

Calculo de 20 mA

Opciodn: No/Si , predeterminado=o0No
Cuando el fluido esta estatico en la tuberia y la llena por completo, el valor cero es igual a la diferencia
de tension entre los

dos electrodos de sefal del caudalimetro electromagnético.

Nota: después de realizar la calibracién del cero, si el valor cero es alto, compruebe el sensor.
En general, el valor cero no puede superar los 2 mV. Si el valor cero es superior a2 mV, la
precision del medidor de caudal no es correcta.

Si el valor cero es alto, pero el sensor no tiene ninguin problema de calidad, puede reducir la
Calcular cero frecuencia de excitacion para reducir el valor cero.

“ Configuracion de la salida de impulsos: configure el parametro de salida de impulsos o frecuencia de salida.

Punto flotante: 5000,0 - 100,0 Hz , valor pedsanieco= 2000,0

Frecuencia de salida (Hz) = caudal (m3/h)+ Rango de caudal (m3/h)x Limite de frecuencia superior (Hz)
Por ejemplo, si el caudal es de 100 m3/h, el rango de caudal es de 200 m3/h y el «limite de
frecuencia superior» esta establecido en 2000 Hz, entonces la frecuencia de salida sera
de 1000 Hz.

Limite superior de Nota: si se utiliza la «salida de frecuencia», se debe establecer &jde pulso» =0

frecuencia

Punto flotante: 9999,0 — 0,0 , por ded=00
Cuando el equivalente de pulso = 0,0, se emite la sefial de frecuencia de salida. Cuando el
equivalente de pulso e> 0 0,0, la salida de pulso viene determinada por el «equivalente de

Equivalente de pulso pulso».
La unidad del «pulso equivalente» es «litros por pulso».

Punto flotante: 1000,0 ~ 0,0ms , por aft00,0
Ancho de pulso (ms) Cuando este valor es «0», el ciclo de trabajo del pulso de salida es 1:1

opcion: Bajo (activo bajo) Alto (activo alto)
predeterminado = Bajo (activo bajo)

Este parametro esta relacionado con el «ancho del pulso».

Cuando se establece en «Bajo», el valor establecido para el ancho del pulso se utiliza como

ancho de pulso del nivel bajo de la salida de pulso.

Nivel activo Cuando se establece en  «alto>, el valor establecido para el ancho del pulso se utiliza como

ancho del pulso de la salida de pulso de nivel alto.
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“ Configuracién de la comunicacion: configuracién de los parametros de comunicacion RS485

Protocolo de Opcion: Modbus-RTU Modbus-ASCII
comunicacion predeterminado: Modbus-RTU
opcion: 1200 2400 4800 9600 19200 38400

i ii s | = predeterminado 19200
Velocidad de transmision| ~ Preceerminace

Nota: Por favor, configure la velocidad de transmision > 9600

opcion: 7 8 , predeterminado=8

Bits de datos

Nota: si se utiliza el protocolo RTU, no se debe seleccionar <« 7 >

Modo de verificacion Ninguno , Impar , Par por defecto= Par

. . datos: 247 ~1 , predeterminado=1
N.° de dispositivo

Configuracion de parametros de fabrica:
Contrasefia 052500 . Configure los parametros clave ,

Opciodn: 25 Hz, 12,5 Hz ,6,25 Hz, 3,125 Hz

Valor predeterminado= 6,25 Hz

Si el tamafio del sensor es superior a DN500, seleccione 3,125 Hz; si el

tamano del sensor es inferior a DN500, seleccione 6,25 Hz;

Si la inductancia del sensor es muy pequeiia, puede elegir 25 Hz Si el valor cero es alto,
pero el sensor no tiene ningun problema de calidad, puede reducir la frecuencia de
Frecuencia de excitacion para reducir el valor cero. Si el caudal no es muy estable, puede intentar reducir

excitacion la frecuencia de excitacion.

opcion:
Tamaiio del sensor
valor predeterminado = 50mm
Punto flotante: 9,9000~ 0,0100 , valor predeterminado= 0,1

Este parametro se determina cuando se lleva a cabo la calibracion del flujo real. Este parametro solo
esta relacionado con el sensor, que indica el valor caracteristico del sensor.

Nuevo sensor K = el antiguo Sensor K x [(caudal del caudalimetro calibrado~+ caudal real

)] Una vez finalizada la prueba con agua, es necesario configurar aqui el factor K final.
Factor k
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predeterminado: 0,0, unidad: mv (voltaje)

Cuando el fluido aln se encuentra en la tuberia y la llena por completo, el valor cero es igual a la
diferencia de voltaje entre los dos electrodos del caudalimetro electromagnético.

Nota: después de realizar la calibracién del cero, si el valor cero es alto, compruebe el sensor.

En general, el valor cero no puede superar los 2 mV. Si el valor cero es superior a 2 mV, la precisién
del caudalimetro no es correcta.

Cero real
Rango de correccion: el valor predeterminado es 0~ 2m/s (se refiere al alcance de la funcién del valor|
de correccion no lineal).
valor predeterminado = 0,0 mv

Correccion lineal Valor de correccié= (caudal calibrado - caudal de la tabla estandar) / caudal de la tabla estandar * es

el voltaje calibrado actualmente
Punto flotante: 999999~ 0,1 kg/m3 , valor predeterminado= 1000,0 kg/m3
Cuando sea necesario utilizar la unidad de calidad, establezca la densidad exacta. Si la unidad es

Densidad una unidad de volumen, este elemento no tendra ningun efecto.

opcion:  habilitar o prohibir , predeterminado= habilitar

Si selecciona «prohibir», el transmisor del caudalimetro no realizara la deteccién de tuberia vacia.

.z . | Entonces, aunque no haya agua, es posible que se muestre el caudal.
Comprobacion de tuberia a vaag P d

vacia

Punto de flotacion, por defecto= 3500

El transmisor EMF tipo E puede medir automaticamente la resistencia entre los electrodos. Para
medidores de flujo de tres electrodos o cuatro electrodos o medidores de flujo con anillo de tierra, si
la tuberia esta completamente llena de agua, el valor de resistencia es de aproximadamente 2200.
Debido a la diferente conductividad del fluido, este valor puede variar ligeramente. En el caso de los
medidores de flujo de tipo separado, la longitud del cable también afecta a este valor. De hecho, en
la mayoria de los fluidos, este valor se sitia basicamente entre 2000 y 3300 cuando la tuberia esta
Limite inferior del llena de fluido. Cuando la tuberia esta vacia (sin agua), el valor pasa a ser de entre

tubo vacio (como 4800 y 5200, por lo que hemos establecido el «limite inferior de tuberia vacia» en 3500. Este es el

valor tipico.
se muestra en la
imagen de la
derecha)

10
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Si configura el «Limite inferior de tuberia vacia» en 3500, esto significa que el caudalimetro
determina que el estado actual es «tuberia vacia (sin agua en la tuberia)» cuando el valor de
medicién real es >3500. Si el valor de medicién real es <3500, el caudalimetro determina que la
tuberia esta llena de liquido.

El valor real medido aparece a la izquierda de este menu. En algunos casos, es posible cambiar
este ajuste.

Limite inferior de la

tuberia vacia (como (/
se muestrg eln la e teeeeiite Lower Limit of Empty Pipe | Previous |
'mjgg(‘:h:) a '\ Actual 5 3500 | settings |
| mesaurment N |ttt iyt .
' value > 52200.32 | Modify |
It i e i ; k 3400 | thevalue |
' athere |

Punto flotante, valor predeterminado= 5800

El transmisor EMF tipo E puede medir automaticamente la resistencia entre electrodos. Para
medidores de flujo de dos electrodos o medidores de flujo que no estan bien conectados a tierra, si
la tuberia estd completamente llena de agua, el valor de resistencia puede ser >6000, debido a la
diferente conductividad del fluido, este valor puede variar ligeramente, y para medidores de flujo de
tipo separado, la longitud del cable también afecta a este valor. Cuando la tuberia esta vacia (sin
agua), el valor sera de entre 4800 y 5200, por lo que hemos establecido el «limite superior de tuberig
vacia» en 5800. Este es el valor tipo. Si configura el «limite superior de tuberia vacia» en 5800, esto
significa que el caudalimetro determina que el estado actual es «tuberia vacia (sin agua en la
tuberia)» cuando el valor de medicion real es inferior a 5800. Si el valor de medicién real es superior
Limite superior de tuberia vacia| 3 5800, el caudalimetro determina que la tuberia esta llena de liquido. El valor de medicion real
aparece a la izquierda de este menu. En algunos casos, es posible cambiar este ajuste.

Para todos los caudalimetros electromagnéticos, ya sean de dos electrodos, tres electrodos o con
anillo de tierra. El transmisor E determina el «tubo vacio (sin agua en el tubo)» segun el valor de
medicién real y el «limite superior del tubo vacio» y el «limite inferior del tubo vacio».

=8Si el «limite inferior de tuberia vacia» es inferior al valor real de la<= y el valor real de la es igual o
superior al «limite superior de tuberia vacia», el caudalimetro determina que la tuberia esta vacia
(sin agua en la tuberia).

Si el valor real es< «limite inferior de tuberia vacia», entonces «tuberia llena

(llenada de agua)».

Si el valor real es mayor que el «limite superior de tuberia vacia», también se considera «tuberia
llena».

Tiempo de filtrado: predeterminado = 0, opciones: 0, 1, 2
Nota: En estado normal, el tiempo de filtrado es «0» y cumple los requisitos del
tiempo correspondiente durante 0,3 segundos.

Si el caudal es muy inestable, el sensor funciona correctamente y esta inestabilidad se debe al
Configuracion de los fluido, puede cambiar el «tiempo de filtrado» a «1».
parametros del
filtro

Umbral de filtrado: predeterminado = 1, opciones: 1, 2, 3,4,5

Tt
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Configuracion de los parametros de energia: defina los parametros relevantes del medidor de energia y tenga en cuenta lo siguiente

tenga en cuenta que este menu aparecera cuando adquiera el medidor de energia.

opcion: GJ/h, Kc/h, KW

) predeterminado: GJh
Unidad de energia
Relacion de capacidad Punto flotante: 0,000 - 10,0 , predeterminado=4,2
calorifica
Factor de correccion = opredeterminado 1.0
opcion: No Si , =predeterminado No
Borrar energia total Si se selecciona «si», se borra el valor de la energia total y se pone a cero.

El circuito de medicion de temperatura del convertidor se calibra utilizando una caja de resistencia de alta

Calcular temperatura precision.

2.4 como configurar los parametros

315.000 m/h

. 1.234 m/s
>+ 312.03 m°

Figura 1: interfaz de visualizacién del caudal

Pulse «o » para acceder al menU de configuracion de parametros, tal y como se muestra en la figura 2:

Figura 2

Una vez que se muestra la interfaz de la figura 2, pulse « O » (Ajustes de configuracion) o « o » (Ajustes de configuracion)y

podra elegir diferentes elementos de configuracion. Pulse « 0 » (Ajustes de configuracion) y vuelva a la interfaz de visualizacion del flujo

(figura 1).
Pulse Oo « o » (parametros del flujo) paramoverelcursoral submendy pulse «o » (configurar

parametros) para ir al submenu y configurar el

pardmetro. Por ejemplo, necesitamos configurar el «parametro de caudal». Cuando este elemento se ilumine, pulseo y se mostrara el menu que se
muestra en la figura 3: 12
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Figura 3

Pulse « O » (Ajustar parametros) 0« o » (Ajustar paradas) para seleccionar el elemento que desea modificar. El elemento seleccionado se

iluminara. Si es necesario, vuelva

al menu como se muestra en la figura 2 y pulse « o » (configurar los parametros). Si necesita acceder al siguiente nivel de elementos, pulse o
«setup» (configurar los parametros) como se muestra en la figura 4:

Flowrate Unit s

mfh

9 >,

Figura 4

En este caso, pulse O o] Opara modificar el parametro. Por ejemplo, como se muestra en la figura 4, es necesario cambiar

la unidad de caudal de «m*h» a «m3m». A continuacién, pulse «o » y la unidad de caudal pasara a ser «m¥m»

, como se muestra en la figura 5:

Flowrate Unit )

rnlm

b .

Después de modificar el parametro, si necesita guardar, pulse

muestra en la figura 6: ’ ’ U
Flowrate Unit

<+—enter esc—»

3
\_ mm
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El sistema le pedird que confirme y salga, como se
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En este caso, pulse 0 guarde la configuracion y vuelva atras (como se muestra en la figura 3); si no necesita guardar el

parametro, pulse O para volver (como se muestra en la figura 3).

3 Diagrama de cableado y definicion de salida

3.1 Diagrama de cableado de tipo integral (tipo de alimentacién CAy CC)

Fulse or requency -
meter = Power
supply
| [ | Current
meter

Nﬂtﬂl =) 0 :f/ :}*
The driving akility of high alarm . E i

and low alarm is 28VDC30mA,

. 24vdc power
and can drive more than 300 ohm
Impedanﬂe relays: valves and ‘{3 &
alarm I:»ghts, etc. Zo
24vde power
El significado de cada terminal es el siguiente
Identificacion Funcion Observaciones
L CA85-265V L: Alimentacion de 220 V CA (linea contra incendios)
N CA85-265V N: Alimentacion AC 220 V (linea neutra)
24V CC18-36V+ Fuente de alimentacién 24 V+
COM CC 18~36 V - Fuente de alimentacion 24 V-
+ 4~20 mA + La resistencia de carga es inferior o igual a 500 ohmios
4-20 mA
- 4~20 mA -
+ Frecuencia y salida de pulso +
Pulso

- Frecuencia y salida de impulsos -

+ RS485 +
RS485 Salida RS485
- RS485 -
+ Salidade alarma alta +
Alarma H . Salida de alarma alta - Se recomienda utilizar un relé intermedio de 24 VCC,
corriente de carga < 30 mA
+ Salida de alarma baja +
Alarma L

Salida de alarma baja -

14



3.2 Diagrama de cableado de tipo separado (tipo de fuente de alimentacion CA y CC)
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DC-MAIN. REV3.2

Passive

Identificacion Funcion Observaciones
L CA 85~265V L: Linea de incendios AC 85-265 V
PE
N CA 85~265V N CA 85-265 V linea de incendio
24 V+ CC18~36V + 24V CC+ fuente de alimentacion
24 V- CC18~36V - 24 VCC- fuente de alimentacion
Salida Salida de 4~20 mA La resistencia de carga es inferior o
Icom Salida de 4~20 mA igual a 500 ohmios
POUT Salida de frecuencia y pulso +
PCOM Salida de frecuencia y pulso -
RS+ RS485 +
Terminal de salida RS485
RS- RS485 -
TH +/RTDA Conectar al sensor de temperatura de entrada
Pt100 o Pt1000
TH -/RTD-
TL+/RTDB
Pt100 o Pt1000 Conectar al sensor de temperatura de salida
TL -/RTD-
ALMH
ACOM 15
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ALML

ACOM

bobina 1 (X) conectada a la bobina de excitacién del sensor.

bobina 2 (Y)

SIG1 electrodo A Conectar al electrodo de sefial A
GND Tierra de sefial Conectar al electrodo de tierra
SIG2 electrodo B Conecte al electrodo de sefial B

3.3 Diagrama de cableado del transmisor de flujo de potencia de la bateria (bateria de litio de 3,6 V)

=]
—

3.6Y Battery Power
Main Board

]
electrode of sensor coil of sensor Ov P+ 24Y+

Nota:

Para el transmisor EMF alimentado por bateria, la salida de impulsos solo se utiliza para calcular el caudal normal del medidor, sin salida de impulsos. Debe
operar de la siguiente manera:

Primero mantenga pulsada la tecla o y, a continuacion, pulse o A continuacion,

se mostrara el simbolo de salida de impulsos y se emitira la sefial de impulsos.

FLOW METER

16
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3.4 conexion entre el transmisor y el sensor

dos cables (conectados a la bobina del sensor), cable de tres hilos con conexién blindada al electrodo del sensor.

3.5 Modo de salida de frecuencia:
El rango de salida de frecuencia es de 0 a 5000 Hz, la salida de frecuencia corresponde al porcentaje del caudal.
Fbajotasa

F = xRango de flujo del limite de
frecuencia superior

El modo de salida de frecuencia se utiliza generalmente para controlar la ocasion, ya que refleja el porcentaje de trafico. Si el usuario lo utiliza para
ocasiones de medicion, debe elegir el modo de salida de impulsos.

La salida de frecuencia se proporciona con una fuente de alimentacién interna de 24 VCC y modo NPN.
Si necesita utilizar el modo de salida de frecuencia, debe configurar tres parametros:

3.5.1 Configurar «limite de frecuencia superior»
3.5.2  configurar el «rango de flujo» (correspondiente al limite superior de frecuencia)

3.5.3 Configurar «valor equivalente de pulso»=00

3.6 Modo de salida equivalente al pulso:

Valor equivalente al pulso: 0,001 L, 0,01 L, 0,1L, 1L, 0,001 M3 . El usuario debe prestar atencion a la correspondencia entre el rango de flujo y el equivalente
al pulso al seleccionar el equivalente al pulso. Si el caudal es demasiado grande y el
pulsos equivalente seleccionado es demasiado pequefio, se producird causara el limite superior de el
salida, por lo que la salida de impulsos

La frecuencia debe limitarse a los siguientes 3000 Hz. Si el caudal es pequefio y el pulso equivalente es demasiado grande, el medidor emitird un pulso
durante un tiempo prolongado. Ademas, hay que explicar que la salida de pulsos es

diferente de la salida de frecuencia, ya que la salida de impulsos es un impulso equivalente a la salida de un impulso, por lo que la salida de impulsos no es muy
uniforme. La medicién general del pulso debe realizarse con un contador, no con un

medidor de frecuencia.

La salida de pulso se alimenta con una fuente de alimentacién interna de 24 VCC y modo NPN.

3.7 Modo de salida analégica (4-20 mA)
La salida de corriente corresponde al porcentaje del caudal instantaneo. La salida de corriente cuenta con una fuente de alimentacién interna de 24

VCC.

Caudal

1 x16+40

U Rango de caudal

Para un sistema de sefial de 4~ 20 mA, el cero de corriente es 4 mA. Por lo tanto, para mejorar la resolucion de la corriente analégica de salida, se debe
seleccionar adecuadamente el rango de caudal del caudalimetro.
Las baterias de 3,6 V de tipo EMF no tienen salida de sefal de 4 a 20 mA.

17
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4 Puntos clave a tener en cuenta

4.1 Instalacién

El caudalimetro se instala correctamente en la tuberia para garantizar que la seccién recta de la tuberia, la posicién de instalacién y la conexion a tierra
cumplan los requisitos, tal y como se muestra en la siguiente figura:

18
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_l..‘_

<4 mm ar = 8 mm H~8 mm

| e

4.2 Encendido y precalentamiento
El caudalimetro debe calentarse durante al menos 15 minutos después de encenderlo.

4.3 Ajustar correctamente los parametros del instrumento
Vaya a «Configuracion de fabrica», configure la frecuencia de excitacién reducida y el tamafio, asi como otros parametros. Vaya a
«Configuracién de parametros de caudal», configure el caudal y otros parametros.
Si utiliza salida de frecuencia, vaya a «Configuracion de parametros de salida», configure la «frecuencia ascendente».
Si utiliza salida equivalente a pulsos, vaya a «Configuracién de parametros de salida» y configure el equivalente a pulsos.

4.4 calibre el cero del caudalimetro
La calibracién del cero del caudalimetro es muy importante para la precision del instrumento. Asegurese de que la tuberia esté llena con

19
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fluido y se encuentra en estado estatico y conectado a tierra. Mediante la funcién de prueba automatica del convertidor, se obtiene el punto cero del
instrumento. Tenga en cuenta que el valor cero real debe ser inferior a 2 mV. Si el valor cero real es superior a 2 mV, es posible que la precision se vea
afectada. Si el valor cero real es superior a 2 mV, debe comprobar lo siguiente:

441 el sensor puede no estar bien;
4.4.2 la resistencia de la conexion a tierra puede no cumplir los requisitos.

4.4.3 Reduzca la frecuencia de excitacion y vuelva a calcular el cero.

4.5 Relacion entre la vida util de la bateria y el tamaiio del sensor

Duracion de la bateria
Tipo de bateria
Tamafio< DN150 DN200< Tamafio = <DN350 Tamafo del<< o DN400
<DN600
Bateria interna 33 meses 30 meses 26 meses
Bateria externa 72 meses 72 meses 72 meses

Si el tamafio del sensor es grande y necesita una bateria de larga duracién, es necesario instalar una bateria externa. La capacidad de la bateria
externa varia en funcién del tamafio. Si el tamafio es superior a DN600, la duracion de la bateria interna es inferior a 26 meses, por lo que se recomienda
utilizar una bateria externa. Si necesita instalar una bateria externa, pédngase en contacto con nosotros y le proporcionaremos los parametros de la bateria y el
método de instalacion.

5 Embalaje y almacenamiento

El transmisor del medidor de flujo continuo E se embala en una caja de espuma especial para evitar dafios durante el transporte. Los archivos
aleatorios incluyen: manual de funcionamiento, certificado, lista de embalaje, etc. Para evitar que el instrumento resulte dafiado durante el transporte,
mantenga el estado del embalaje de la planta de fabricacion antes de

llegue al lugar de instalacién. Los lugares de almacenamiento deben cumplir las siguientes condiciones: estar situados en el interior, protegidos de la lluvia
y la humedad, y con pocas vibraciones mecanicas.
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6. Apéndice
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Apéndice 1: Modo del transmisor del medidor de flujo

‘ ‘ | Transmisor de caudal electromagnético

I

Tipo integral
Tipo separado (remoto), con carcasa montada en pared

PS Solo PCB
Tipo integral, con carcasa 1608 Tipo integral,

M2 con carcasa 84 mm-Abb Tipo integral, con
B carcasa 97 mm-Abb
Tipo integral, con carcasa de gran
tamafo

Bateria de 3,6 V
Fuente de alimentacién de 24 V CC
Fuente de alimentacion de 86 VCA a 265

AW N =

VCA Fuente de alimentacién de 100 VCA a
420 VCA

R Comunicacion RS485
H Comunicacion HART

1 Adecuado para 30~ 65 ohmios (resistencia total de dos bobinas)

2 Adecuado para 70~ 120 ohmios (resistencia total de dos bobinas)
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Apéndice 2: Modo del medidor de flujo electromagnético (E)
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Transmisor de caudal electromagnético

Tipo integral
Tipo separado (remoto), con carcasa montada en pared

Tipo integral, con carcasa 1608

Tipo integral, con carcasa de 84 mm-Abb
Tipo integral, con proyectil de 97 mm Abb.
Tipo integral, con proyectil de gran tamafo

Bateria de 3,6 V

Fuente de alimentacion de 24 V CC

Fuente de alimentacion de 86 VCA a 265 VCA
Fuente de alimentacion de 100 VCA a 420 VCA
Comunicacion RS485

Comunicacion HART

Revestimiento de PTFE

Revestimiento de caucho

Revestimiento de FEP

Electrodo SS316L

Electrodo Hastelloy B

Electrodo de Hastelloy C

Electrodo de titanio

Electrodo de tantalio

Electrodo de platino

PN1,0 mPa
PN16 mPa
PN25 mPa
PN40 mPa
PN63 mPa
JIS 10K

JIS 20K

Clase ANSI 150
ANSI Clase 300
Clase ANSI 600
P65

P68

Precision 0,25

Precision 0,5 %




Apéndice 3: Dimensiones generales (caudalimetro electromagnético insertable)
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Apéndice 4: Dimensiones generales (caudalimetro electromagnético tipo brida)



Anexo «Tabla de direcciones de comunicacion RS485

Apéndice 5: Definicion de direcciones variables del instrumento
A continuacién se muestra una lista de las variables de datos que admite el instrumento. Los datos son de tipo HEX.

Inicio del
Nombre de la variable registro Long.itud del Instruccion de C.omando de
registro lectura escritura
Tipo de bobina
Flujo total claro 145 b e 05
Tipo Int
Unidad de caudal 0 0001 03 0
Caudal decimal 8 0001 03 06
Total unidad 16 0001 03 06
Flujo total decimal 24 0001 03 06
Nivel de pulso 80 0001 03 06
N.° de dispositivo 120 0001 03 06
Modo Modbus 88 0001 03 e
velocidad de transmision 96 0001 03 e
Bit de fecha 104 0001 03 ok
Modo de comprobacién 112 0001 03 o
Tipo largo
Extension total del flujo 1280 0002 03 e
Flujo total 1282 0002 03 b
Tipo de flotador
Tiempo de amortiguacion 32 0002 03 10
Corte bajo 48 0002 03 10
Limite superior de frecuencia 56 0002 03 10
Equivalente en pulsaciones 64 0002 03 10
anchura del pulso 72 0002 03 10
Alarma baja 192 0002 03 10
Alarma alta 208 0002 03 10
densidad 152 0002 03 10
Caudal 1800 0002 03 b
Caudal total 1284 0002 03 i
Tipo doble

Rango de caudal 4 0004 03 10
Factor k del sensor 136 0004 03 10
Caudal total 144 0004 03 e
Caudal 1792 0004 03 b

Nota:
- Los datos de la direccion de inicio son 16 binarios; si se necesitan 10 binarios, es necesario convertirlos.
“  El bit de datos es de 32 bits.

Si se conecta al PLC, es posible que se afiada «1» a la direccién de inicio. Por ejemplo, si la direccion de inicio es 0708, pasara a ser
0709 (para el PLC).



Apéndice 6: Cédigo de error

0x01 Cadigo de instruccion no valido
0x02 Direccion de registro no valida
0x30 Parametro fuera de limite
0x31 Limite inferior de parametros
0x32 Error de seleccion de parametros
0x40 Longitud de registro no valida
El registro no admite el cédigo de instruccién actual
0x41
0x42 Registro no especificado
0x43 La unidad de flujo instantaneo no existe
0x44 La unidad total no existe
0x45 Frecuencia maxima de salida por encima del limite
0x46 Frecuencia minima de salida
0x47 Caudal maximo por encima del limite superior
0x48 Ciclo de trabajo por encima del limite
OxFE Confusion de trama de datos
OxFF Error de comprobacion de la trama de datos

Apéndice 7: Definicion de unidades comunes

m3/h 0
m3/m 1
m3/s 2
L/h 3
L/m 4
L/s 5
USG/h 6
Caudal USG/m 7
USG/s 8
kg/h 9
kg/m 10
ka/s 11
th 12
tm 13
tis 14
L 0
m 1
Flujo total USG 2
kg 3
t 4




Apéndice 8: Definicion de cédigos simbolicos

RTU 0
Modo Modbus
ASCII 1
Comprobacién par 0
Modo de comprobacion Comprobacion de paridad 1
Sin paridad 2
1200 bps 0
2400 bps 1
4800 bps 2
Velocidad de transmision
9600 bps 3
19200 bps 4
38400 bps 5
7 0
Bit de datos
8 bits 1
0Odigitos después del punto decimal 0
- ) . 1
Decimal 1digito después del punto decimal
Dos digitos después del punto decimal 2
3digitos después del punto decimal 3
Apéndice 9: Definicion del cédigo de tamaiio
Tamafio Cédigo Tamaiio Codigo
DN1 0 DN600 27
DN1,5 1 DN700 28
DN2 2 DN750 29
DN3 3 DN800 30
DN4 4 DN900 31
DN5 5 DN1000 32
DN6 6 DN1100 33
DN8 7 DN1200 34
DN10 8 DN1300 35
DN15 9 DN1350 36
DN20 10 DN1400 37
DN25 1" DN1500 38
DN32 12 DN1600 39
DN40 13 DN1700 40
DN50 14 DN1800 41
DNG65 15 DN2000 42
DN80 16 DN2100 43




DN100 17 DN2200 44
DN125 18 DN2300 45
DN150 19 DN2400 46
DN200 20 DN2500 47
DN250 21 DN2600 48
DN300 22 DN2700 49
DN350 23 DN2800 50
DN400 24 DN2900 51
DN450 25 DN3000 52
DN500 26




